Technische Eigenschaften

Die Daten in der Tabelle sind theoretisch ermittelte Werte, Wirkungsgrad und Leistungsfaktor bleiben konstant.
4 - polige Motoren

Motortyp Inverter Nenndreh Ne"’Els]"m“ Synchron- Max. Nenn- Trigheits Trigheits Tragheits
Baugroe | \oincrannung | MOMEMt Amp. Drehzahl Drehzahl Leistung | moment moment moment
v] [Nm] [Upm] [Upm] [kwW] (107 kgm?] (107 kgm?] [107 kgm?]
SM“R“ BM“R“ BA”R”
56 A 400 0,41 0,96 3600 4000 0,144 1,75 1,8
56 B 400 0,65 0,98 3600 4000 0,216 1,75 1,8
56 C 400 0,87 1,32 3600 4000 0,290 1,75 1,8
63 A 400 0,86 1,08 3600 4000 0,290 2,32 2,5
63 B 400 1,27 1,44 3600 4000 0,430 2,93 3,1
63C 400 1,56 1,80 3600 4000 0,530 3,4 3,5
63D 400 2,12 2,52 3600 4000 0,720 3,68 3,8
71A 400 1,71 1,92 3600 4000 0,600 5,52 5,7 7,20
718B 400 2,52 2,64 3600 4000 0,890 6,42 6,6 8,10
71C 400 3,86 3,96 3600 4000 1,320 7,75 7,9 9,43
71D 400 4,60 4,80 3600 4000 1,560 8,24 8,4 9,92
80 A 400 3,75 4,08 3600 4000 1,320 10,17 10,6 14,97
80B 400 5,12 5,28 3600 4000 1,800 12,39 12,8 17,19
80C 400 6,18 6,24 3600 4000 2,160 13,5 13,9 18,30
90SA 400 7,50 6,48 3600 4000 2,640 20,02 21,7 26,15
90 LA 400 10,23 8,64 3600 4000 3,600 24,40 26,1 30,53
90 LB 400 12,62 10,32 3600 4000 4,440 28,44 30,2 34,57
90 LC 400 15,12 12,96 3600 4000 5,280 28,44 30,2 34,57
100 LA 400 14,90 12,00 3600 4000 5,280 40 44,5 51,14
100 LB 400 20,32 15,60 3600 4000 7,200 48,93 53,4 60,0
112 MB 400 27,00 19,44 3600 4000 9,600 124,9 133,5 125,7
112 MC 400 36,99 27,60 3600 4000 13,200 146,4 155,0 145
6- polige Motoren
Nenndreh | Nennstrom Max. i . s ssende o
enay | Ierter || T | Srron | iy | S| T | ey | e
Nennspannung [Nm] Ame- renza [Vpm] (kW] [10*kgm’] | [10"kgm’] [10*kgm?]
vl [Upm] SM“R” BM“R” BA”R”
80A 400 3,88 3,0 2400 3600 0,900 18,60 19,0 23,4
80B 400 5,84 4,3 2400 3600 1,320 22,41 22,9 27,2
90 SA 400 7,87 5,5 2400 3600 1,800 29,80 31,5 35,9
90 LA 400 11,54 7,7 2400 3600 2,640 39,95 41,7 46,1
90 LB 400 13,64 9,4 2400 3600 3,120 46,38 48,1 53,0
100 LA 400 15,40 9,4 2400 3600 3,600 78,26 80,8 87,4
100 LB 400 19,20 12 2400 3600 4,440 88,05 92,5 99,2
112 MB 400 22,23 12,5 2400 3600 5,280 145,38 200,6 168,3
132 SB 400 29,84 17,28 2400 3600 7,200 292,7 304,9 346,0
132 MA 400 39,79 22,88 2400 3600 9,600 348,5 360,7 401,0
132 MB 400 54,71 29,52 2400 3600 13,200 455,5 467,7 508,0

Konstantes Drehmoment

Konstantes Drehmoment steht im Frequenzbereich zwischen 3 Hz und 120Hz zur Verfiigung. Uber 120Hz arbeitet der Motor mit konstanter Leistung

bis 4000 U/min. Das Drehmoment bei blockiertem Rotor (Stillstandsmoment) erreicht ca.100% des Nenndrehmoments. Im Betrieb mit Encoder-

rickfiihrung steht das Nennmoment bis zur Drehzahl "Null" zur Verfligung.




